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Hinweis zu den Unterlagen

1. Hinweis zu den Unterlagen

Compax3 -

Installations-

Handbuch

C3 ServoManager

Parker Integrated
Engineering Tool

Hilfesystem

Kataloge

PDF-Reader

Das vorliegende Handbuch enthalt die Installationshinweise der zugeordneten
Compax3 - Geratereihe (siehe Seite 7) .

Das Installations - Handbuch enthalt nur die wichtigsten Informationen;
detaillierte Informationen finden Sie in den Hilfe - Dateien der einzelnen
Compax3 Geratetypen.

Compax3 - DVD

Auf der beigefligten, selbst-startenden* DVD finden Sie das Softwaretool "C3
ServoManager" mit welchem Sie Compax3 konfigurieren, optimieren, ... kdnnen.

Bitte verwenden Sie immer den neuesten C3 ServoManager.

Desweiteren befindet sich das Softwaretool "Parker Integrated Engineering Tool"
auf der C3 DVD, welches zur Projektverwaltung mehrerer Parker Motion Control
Produkte dient.

Mehrere Achsen werden in einem gemeinsamen Projekt verwaltet. Der Compax3
ServoManager wird per "Plug & Play" fiir jede Compax3 - Achse eingebunden. Die
Konfiguration, Optimierung, .. erfolgt wie bei einem unabhangig arbeitenden C3
ServoManager.

Das Softwaretool "C3 ServoManager™ arbeitet auch unabhangig vom Parker
Integrated Engineering Tool !

Nach der Installation des ServoManagers kénnen Sie mit dem "C3 ServoManager
Hilfe Installer" das gewtinschte Online-Hilfesystem (auswahlbar sind C3 -
Geratetyp und die gewlinschte Sprache) auf Ilhren PC kopieren, welches direkt aus
dem ServoManager aufgerufen werden kann. In dieser Hilfe finden Sie die
komplette Beschreibung des ausgewahlten Geratetyps.

Beachten Sie bitte, dass die Hilfedateien jeweils definierten Gerate- und Software-
Varianten zugeordnet sind.

Mit Hilfe der aufgefiihrten Kataloge kénnen Sie sich iber die Compax3 -
Geratereihe informieren.

Zum Lesen von PDF-Dateien benétigen Sie die kostenfreie Software "Adobe
Acrobat Reader". Dies ist ein weltweit verbreitetes und renommiertes Programm
zum Lesen von Online-Dokumenten und kann auch direkt bei der Firma Adobe im
Internet bezogen werden.

*falls Ihr PC nicht entsprechend eingerichtet ist, starten Sie die Datei "start.htm"
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1.1 C3 ServoManager

Installation des C3
ServoManagers

Verbindung
PC - Compax3

Gerateauswahl

Konfiguration

Der Compax3 ServoManager kann direkt von der Compax3-DVD installiert
werden. Klicken Sie auf den entsprechenden Hyperlink bzw. starten Sie das
Installationsprogram "C3Mgr_Setup_V.... .exe" und folgen Sie den
Anweisungen.

PC - Anforderungen

Empfehlung:

Betriebsystem: MS Windows XP SP2 / MS Windows 2000 ab SP4 / (MS Vista)
Browser: MS Internet Explorer 6.x

Prozessor: Intel Pentium 4 / Intel Core 2 Duo / AMD Athlon Klasse ab >=2GHz
Arbeitsspeicher: >=1024MB

Festplatte: >= 20GB freier Speicherplatz

Laufwerk: DVD-Laufwerk

Bildschirm: Auflésung 1024x768 oder hdher

Grafikkarte: keine Onboard-Grafik (aus Performancegriinden)

Schnittstelle: uUSB

Mindestanforderung:

Betriebsystem: MS Windows XP SP2 / MS Windows 2000 ab SP4

Browser: MS Internet Explorer 6.x

Prozessor: >=1,5GHz

Arbeitsspeicher: 512MB

Festplatte: 10GB freier Speicherplatz

Laufwerk: DVD-Laufwerk

Bildschirm: Auflésung 1024x768 oder héher

Grafikkarte: keine Onboard-Grafik (aus Performancegriinden)

Schnittstelle: USB

Hinweis:

« Fir die Installation der Software sind Administratorrechte auf dem Zielrechner
notwendig.

« Mehrere parallel-laufende Anwendungen schranken die Performance und
Bedienbarkeit ein.

« Insbesondere Fremdanwendungen, die Standardsystemkomponenten (Treiber)
austauschen um die eigene Performance zu steigern, kdnnen starke
Auswirkungen auf die Kommunikationsleistung haben oder sogar die sinnvolle
Nutzung unmdglich machen.

« Der Betrieb unter virtuellen Maschinen wie Vware Workstation 6/ MS Virtual PC
ist nicht mdglich.

+ Onboard Grafikkartenldsungen vermindern die Systemleistungen bis zu 20% und
werden nicht empfohlen.

Der Betrieb mit Notebooks im Stromsparmodus kann im Einzelfall zu Problemen

bei der Kommunikation fiihren.

Uber ein RS232-Kabel (SSK1) wird Ihr PC mit Compax3 verbunden.

Kabel-SSK1 (COM 1/2-Schnittstelle am PC nach X10 am Compax3 bzw. Uber
Adapter SSK32/20 an Programmierschnittstelle von Compax3H).

Starten Sie den Compax3 ServoManager und stellen Sie die gewahlte Schnittstelle
ein - im Menu "Optionen:Kommunikationseinstellung RS232/RS485...".

Im MenUbaum unter Gerateauswahl kdnnen Sie den Geratetyp des
angeschlossenen Gerats einlesen (Online Gerateidentifikation) oder einen
Geratetyp auswahlen (Gerateauswahl-Wizard).

Mit einem Doppelklick auf "Konfiguration" wird nun der Konfigurations-Wizard
gestartet. Dieser fuhrt Sie durch alle Eingabefenster der Konfiguration.
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2. Einleitung

In diesem Kapitel finden Sie

[C1=T =1 (=Y U o] o 10 o To R OO PP TPPON 7
LIiEfErUmMFang ... ..o e n e neas 7
1577 2= T 71 o PRSPPI 8
Verpackung, Transport, LAgErUNG........ccuueiiiiiieiiie et 9
Sicherheitshinweise............cccccoooiiiiniiiiie

Garantiebedingungen

Einsatzbedingungen flir den CE - konformen Betrieb............ccccoooiiiiiiiiiiices 14
EG - KonformitatSerkIArung ...........ooouiiiiiie et 17

2.1 Geratezuordnung

Diese Anleitung gilt fiir folgende Geréte:

+ Compax3S025V2 + Erganzung
¢ Compax3S063V2 + Erganzung
¢ Compax3S100V2 + Erganzung
+ Compax3S150V2 + Ergdnzung
+ Compax3S015V4 + Erganzung
+ Compax3S038V4 + Erganzung
+ Compax3S075V4 + Erganzung
+ Compax3S150V4 + Erganzung
+ Compax3S300V4 + Erganzung

2.2 Lieferumfang

Im Lieferumfang enthalten:

+ Dokumentationen*
+ Installationshandbuch (deutsch, englisch, franzésisch)
¢ Compax3 DVD
« Startup Guide (deutsch / englisch)

*Dokumentationsumfang abhangig vom Geratetyp

« Geratezubehor

Geratezubehor flir Compax3S
+ Kabelschellen in verschiedenen Grdssen zur flachigen Schirmung des
Motorkabels, die Schraube fir die Kabelschelle sowie

+ die Gegenstecker der Compax3S - Stecker X1, X2, X3, und X4
+ einen Ferrit Ringkern fur ein Kabel der Motorhaltebremse
+ Kabelbinder

190-120102 N16 Dezember 2010 7
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2.3 Typenschild

Die vorliegende Geratesausfiuhrung ist durch das Typenschild (auf dem Gehause)
definiert:

Compax3 - Parker Hannifin GmbH %
H Robert-Bosch-StraRe 22 77656 Offenburg
Typeqsc!‘nld C1o€ Tel. +49 (0) 781/509-0 www parker eme. com
(Beispiel): A
= |PN: C35025V2F10 I10 T10 MOO

Tested: 7 14.06.2010

3
sn: 2826130002 [[[ININNNINNATHI

Power Input: 1AC 230V/6A
Made in Germany

Erlauterung:

Geratebezeichnung:
Die komplette Bestell - Bezeichnung des Geréts (2, 5, 6, 9, 8).
C3: Abkilrzung fir Compax3

1

2 | S025: Einachsgerat, Geratenennstrom in 100mA (025=2,5A)

MO050: Mehrachsgerat, Geratenennstrom in 100mA (050=5A)

H050: Highpowergerat, Geratenennstrom in 1A (050=50A)

D6: Kennzeichnung Nennversorgung

V2: Netzversorgungsspannung (2=230VAC/240VAC, 4=400VAC/480VAC)

3 Eindeutige Nummer des vorliegenden Gerats

Nominale Versorgungsspannung
4 Power Input: Eingangsversorgungsdaten

Power Output: Ausgangsdaten
Bezeichnung des Feedbacksystems
F10: Resolver

5 F11: SinCos® / Single- oder Multiturn
F12: Feedback-Modul fir Direktantriebe
Gerateinterface
110: Analog-, Schritt-/Richtungs- und Encoder - Eingang
6 111 / 112: Digitale Ein- / Ausgange und RS232 / RS485

120: Profibus DP /121: CANopen / 122: DeviceNet /
130: Ethernet Powerlink / 131: EtherCAT / 132: Profinet

C20: integrierte Steuerung C3 powerPLmC, Linux & Webserver
7 Datum des Ausgangstests

Optionen

8 | Mxx: E/A-Erweiterung, HEDA

Sx: optionale Sicherheitstechnik bei C3M

Technologiefunktion

T10: Servoregler

9 T11: Positionieren

T30: Bewegungssteuerung programmierbar nach IEC61131-3
T40: Elektronische Kurvenscheibe

10 | CE - Konformitat

11 | Zertifizierte Sicherheitstechnik (entsprechend dem dargestellten Logo)

12 | UL - zertifiziert (entsprechend dem dargestellten Logo)
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24

Verpackung, Transport, Lagerung

Verpackungsmaterial und Transport

/A

Vorsicht!

Die Verpackung ist brennbar; bei unsachgemafer Entsorgung durch
Verbrennung kénnen toédlich wirkende Rauchgase entstehen.

Die Verpackung ist fir den Fall der Ricksendung aufzubewahren. Unsachgemale
oder falsche Verpackung kann zu Transportschaden fiihren.

Transportieren Sie den Antrieb immer auf sichere Weise und mit einem geeigneten
Hebezeug (Gewicht (siehe Seite 36)). Benutzen Sie niemals die elektrischen
Anschlisse zum Heben. Vor dem Transport sollte zum Absetzen eine saubere,
ebene Oberflache vorbereitet werden. Beim Absetzen dirfen die elektrischen
Anschlisse auf keinen Fall beschadigt werden.

Erste Priifung der Gerite

Entsorgung

Lagerung

+ Kontrollieren Sie die Gerate auf Spuren eines moéglichen Transportschadens.

+ Uberpriifen Sie, ob die Angaben auf dem Typenschild (siehe Seite 8) mit lhren
Anforderungen Ubereinstimmen.

« Prifen Sie die Lieferung auf Vollstandigkeit.

Dieses Produkt enthalt Materialien, die unter die besondere
Entsorgungsverordnung von 1996 fallen, die der EG Richtlinie 91/689/EEC fur
gefahrliches Entsorgungsmaterial entspricht. Wir empfehlen, die jeweiligen
Materialien entsprechend der jeweilig gliltigen Umweltverordnung zu entsorgen. In
der nachstehenden Tabelle sind recycelfdhige und gesondert zu entsorgende
Materialien aufgefuhrt.

Material recyclefdhig Entsorgung
Metall ja nein
Kunststoffe ja nein
Platinen nein ja

Entsorgen Sie Platinen nach einer der folgenden Methoden:

« Verbrennung bei hoher Temperatur (Mindesttemperatur 1200°C) in einer
Abfallverbrennungsanlage, die gemaR Teil A oder B des Umweltschutzgesetzes
zugelassen ist.

« Entsorgung uber eine technische Millgrube, die elektrolytische
Aluminiumkondensatoren annehmen darf. Entsorgen Sie auf keinen Fall an
einem Ort, der sich in der Ndhe einer normalen Hausmulldeponie befindet.

Sollten Sie das Gerat nicht gleich einbauen und installieren, so lagern Sie es bitte
in einer trockenen und staubfreien Umgebung (siehe Seite 40). Sorgen Sie dafir,
dass das Gerat nicht in der Nahe von starken Warmequellen gelagert wird, und
dass keine Metallspane etc. in das Innere eindringen kénnen.
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Hinweis bei
Lagerung >1 Jahr:

Formierung der Kondensatoren

Formierung der Kondensatoren nur bei 400VAC - Achsregler und Netzmodul
PSUP erforderlich

Wurde das Gerat langer als 1 Jahr gelagert, dann miissen die
Zwischenkreiskondensatoren neu formiert werden!

Ablauf der Formierung:

o Losen Sie alle elektrischen Anschliisse
« Versorgen Sie das Gerat 30 Minuten einphasig mit 230VAC
o Uber die Klemmen L1 und L2 am Gerat oder

+ bei Mehrachsgeraten Gber L1 und L2 am Netzmodul PSUP

10

190-120102 N16 Dezember 2010




Parker EME Einleitung

2.5

2.5.1.

2.5.2.

Sicherheitshinweise

In diesem Kapitel finden Sie

AlIGEMEINE GEFANIEN ..ottt 11
Sicherheitsbewutes ArbeIteN ..o 11
Spezielle SicherheitShiNWEISE ..........couiiiiiiii e 12

Allgemeine Gefahren

Allgemeine Gefahren bei Nichtbeachten der Sicherheitshinweise

Das beschriebene Gerat ist nach dem Stand der Technik gebaut und ist
betriebssicher. Dennoch kénnen von dem Gerat Gefahren ausgehen, wenn dieses
unsachgemalfd oder zu nicht bestimmungsgemalem Gebrauch eingesetzt wird.

Durch spannungsfihrende, bewegte oder rotierende Teile kann
« Gefahr fir Leib und Leben des Benutzers und

+ materieller Schaden

drohen.

BestimmungsgemaRBer Gebrauch

Das Gerét ist fur den Einsatz in Starkstromanlagen konstruiert (VDE0160). Mit dem
Gerat kbnnen Bewegungsablaufe automatisiert werden. Durch Zusammenschalten
von mehreren Geraten lassen sich mehrere Bewegungsablaufe miteinander
kombinieren. Dabei missen gegenseitige Verriegelungen eingebaut werden.

SicherheitsbewulBtes Arbeiten

Das Geréat darf nur von qualifiziertem Personal eingesetzt werden.

Qualifiziertes Personal im Sinne dieser Betriebsanleitung sind Personen, die:

< auf Grund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse
Uber einschlagige Normen, Bestimmungen, Unfallverhiitungsvorschriften und
Betriebsverhaltnisse von dem fir die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen
berechtigt worden sind, die jeweiligs erforderlichen Tatigkeiten auszuflihren und
dabei mogliche Gefahren kennen und vermeiden (Definition der Fachkrafte laut
VDE105 oder IEC364),

+ Kenntnisse Uber Erste-Hilfe-MalRnahmen und die drtlichen Rettungseinrichtungen
haben,

«die Sicherheitshinweise gelesen haben und beachten,

«+das Handbuch bzw. die Hilfe (bzw. den fir die auszufihrenden Arbeiten
entsprechende Teil) gelesen haben und beachten.

Dies gilt fur alle Arbeiten, die das Aufstellen, die Inbetriebnahme, das

Konfigurieren, das Programmieren, das Andern der Einsatzbedingungen und

Betriebsarten und die Wartung betreffen.

Das Handbuch bzw. die Hilfe muf bei allen Arbeiten am Gerat verfligbar sein.

190-120102 N16 Dezember 2010 1 1
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2.5.3. Spezielle Sicherheitshinweise

« Prifen Sie die Zuordnung von Gerat und Dokumentation.

+L6sen Sie die elektrischen Anschliissen nie unter Spannung.

« Durch Sicherheitseinrichtungen muf3 verhindert werden, dass bewegte oder
rotierende Teile berihrt werden kdnnen.

+ Achten Sie darauf, dal® das Gerat nur in einwandfreiem Zustand betrieben wird.

« Implementieren Sie Sicherheits - Funktionen.

+Betreiben Sie das Gerat nur mit geschlossenem Gehause.

+ Achten Sie darauf, dal alle Gerate ausreichend befestigt sind.

« Prifen Sie, ob alle spannungsfuhrenden Anschlul3teile gegen Beriihrung sicher
geschitzt sind. Es treten lebensgefahrliche Spannungen bis 850V auf.

« Leistungsgleichspannung nicht kurzschlieRen

Vorsicht!

Aufgrund beweglicher Maschinenteile und hoher Spannungen kann das Gerat
eine Lebensgefahr darstellen. Bei Nichtbeachtung der folgenden Hinweise
besteht die Gefahr eines Stromschlags. Das Gerat entspricht DIN EN 61800-3,
d.h. es unterliegt einem eingeschrankten Vertrieb. Das Gerat kann in einer
bestimmten 6rtlichen Umgebung Stérungen aussenden. In diesem Fall ist der
Betreiber fur geeignete Gegenmalinahmen verantwortlich.

+ Das Gerat muss aufgrund hoher Erdableitstréme permanent geerdet sein.

« Der Antriebsmotor muss mit einem geeigneten Schutzleiter geerdet sein.

+ Die Gerate sind mit Hochvolt-Zwischenkreis-Kondensatoren ausgeristet. Vor
dem Entfernen der Schutzabdeckung muss die Entladezeit abgewartet werden.
Nach dem Abschalten der Versorgungsspannung kann es bis zu 10 Minuten
dauern um die Kondensatoren zu entladen.

Bei Nichtbeachtung besteht Stromschlaggefahr.

+Bevor am Geréat gearbeitet werden kann, muss die Versorgungsspannung an den
Klemmen L1, L2 und L3 abgeschaltet werden. Warten Sie mindestens
10 Minuten, damit die Leistungsgleichspannung auf einen sicheren Wert sinken
kann (<50V). Uberpriifen Sie mittels eines Voltmeters, ob die Spannung an den
Klemmen DC+ und DC- auf unter 50V gesunken ist.

Bei Nichtbeachtung besteht Stromschlaggefahr.

« Fihren Sie niemals Widerstandstests mit erhéhten Spannungen (liber 690V) an
der Verdrahtung durch, ohne zuvor den zu Uberprifenden Schaltkreis vom
Antrieb zu trennen.

+ Geratetausch im stromlosen Zustand und in einem Achsverbund in einem
definierten Ausgangszustand vornehmen.

+Bei Geratetausch der Achsregler ist es unbedingt erforderlich, dass die
Konfiguration, die den ordnungsgemafen Betrieb des Antriebs bestimmt, auf das
Geréat Ubertragen wird, bevor dieses wieder in Betrieb genommen wird; je nach
Betriebsart ist eine Maschinennullfahrt notwendig.

«Das Gerat enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauteile. Beachten Sie daher beim
Arbeiten mit/an dem Gerat sowie bei der Installation und Wartung die Elektro-
Statik-Schutzmaflinahmen.

+ Betrieb von PSUP30 nur mit Netzdrossel.
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Achtung - HeiRe Oberflache!
Der Kihlkérper kann sehr heild werden (>70°C)

Schutzabdeckungen

Achtung!

Der Bediener ist flr Schutzabdeckung und/oder zusatzliche
Sicherheitsmaflinahmen verantwortlich, um Personenschaden und Elektrounfalle
zu vermeiden.

Hinweis bei
Lagerung >1 Jahr:  Formierung der Kondensatoren

Formierung der Kondensatoren nur bei 400VAC - Achsregler und Netzmodul
PSUP erforderlich

Wurde das Gerat langer als 1 Jahr gelagert, dann mussen die
Zwischenkreiskondensatoren neu formiert werden!

Ablauf der Formierung:

o LoOsen Sie alle elektrischen Anschliisse
«Versorgen Sie das Gerat 30 Minuten einphasig mit 230VAC
o Uber die Klemmen L1 und L2 am Gerat oder

+ bei Mehrachsgeraten tber L1 und L2 am Netzmodul PSUP

2.6 Garantiebedingungen

«+ Das Gerat darf nicht gedffnet werden.

+Am Gerat dirfen keine Veranderungen vorgenommen werden; ausgenommen
die im Handbuch beschriebenen Veranderungen.

+Beschalten Sie die Ein- und Ausgange, sowie die Schnittstellen nur in der im
Handbuch beschriebenen Weise.

+ Befestigen Sie die Gerate entsprechend der Montageanweisung. (siehe Seite
32)
Fir sonstige Befestigungsarten kénnen wir keine Gewahr ibernehmen.

Hinweis zum Optionstausch

Zur Uberprifung der Hard- und Software - Kompatibilitat ist es notwendig, dass
Gerate - Optionen im Werk getauscht werden.

« Achten Sie beim Einbau der Gerate auf ausreichende Beliiftung der Kiihlkérper,
sowie auf vorgeschriebenen Montageabstande der Gerate mit eingebauten
Laftern, um die freie Zirkulation der Kihlluft zu gewahrleisten.

+ Stellen Sie sicher, dass die Montageplatte keinen fremden Temperatureinfllissen
ausgesetzt ist.
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2.7

2.71.

Einsatzbedingungen fur den CE - konformen Betrieb

In diesem Kapitel finden Sie

Einsatzbedingungen NetzZfilter............cooiiiiiiii i 14
Einsatzbedingungen Kabel / MotordroSSel..........couuiiiiiiiiiiiiie et 15
Weitere EinsatzbedinQUNQGEN ........ccc.oiiiiiiiiiii et 15

- Industrie- und Gewerbebereich -

Die EG-Richtlinien tber elektromagnetische Vertraglichkeit 2004/108/EG und Uber
elektrische Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter
Spannungsgrenzen 2006/95/EG werden erflillt, wenn folgende Randbedingungen
eingehalten werden:

Betrieb der Gerite nur im Auslieferungszustand, d. h. mit allen
Gehauseblechen.

Um den Beruhrungsschutz zu gewahrleisten missen alle Gegenstecker auf den
Gerateanschlissen gesteckt sein, auch wenn keine weiterfuhrende Verdrahtung
erfolgt.

Beachten Sie die Vorgaben des Handbuchs, insbesondere der technischen Daten
(Netzanschluss, Sicherungen, Ausgangsdaten, Umweltbedingungen, ...).

Einsatzbedingungen Netzfilter

Netzfilter:

In der Netzzuleitung ist ab einer bestimmten Motorkabellange ein Netzfilter
erforderlich. Die Filterung kann einmalig anlagenspezifisch oder fir jedes Gerat
getrennt vorgenommen werden.

Einsatz der Gerdte im Gewerbe- und Wohnbereich (Grenzwerte Klasse nach
EN 61800-3)

Fir den autarken Einsatz kénnen folgende Netzfilter eingesetzt werden:

Gerit: Grenzwert Linge der Motorleitung | Netzfilter
Compax3S Klasse Bestell-Nr.:
SO0xxV2 C2 <10m ohne

Cc2 >10m, <100 m NFI01/01
S1xxV2, Cc2 <10 m ohne
SOxxV4, $150v4 c2 >10m, <100 m NF101/02
S300v4 C3 <10 m ohne

C2,C3 >10m, <100 m NFI01/03

Verbindungslange: Verbindung Netzfilter - Gerat:

ungeschirmt: <0,5m

geschirmt:

< 5 m (Schirm flachig auf Masse legen - z. B. Schaltschrank-Masse)

14
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2.7.2. Einsatzbedingungen Kabel / Motordrossel
Motor- und
Geberkabel: Betrieb der Geréate nur mit Motor- und Geberkabel, die eine flachige
Schirmung enthalten.
Motorkabel < 100 m (Das Kabel darf dabei nicht aufgerollt sein!)
Compax3s Fir Motorleitungen >20 m ist der Einsatz einer Motorausgangsdrossel notwendig:
+MDRO01/04 (max. 6,3 A Motornennstrom)
+MDRO01/01 (max. 16 A Motornennstrom)
+MDRO01/02 (max. 30 A Motornennstrom)
Schirmunganbindung des Motorkabels
Das Kabel muss flachig geschirmt und mit dem Compax3 — Gehduse verbunden
werden. Nutzen Sie daflir die im Lieferumfang enthaltenen
Kabelschellen/Schirmklemmen.
Der Schirm des Kabels muss ebenfalls mit dem Motorgehause verbunden werden.
Die Befestigung (lUber Stecker oder Schraube im Klemmkasten) ist abhangig vom
Motortyp.
Geberkabel < 100m
Compax3:
Kabel

Kabelverlegung:

Entsprechend den Spezifikationen der Anschlussklemme mit einem
Temperaturbereich bis 60°C.

+ Zwischen Signal- und Lastleitungen ist auf eine grofitmdgliche rdumliche
Trennung zu achten.

« Signalleitungen dirfen nie an starken Stérquellen (Motoren, Transformatoren,
Schiitze,...) vorbeifihren.

« Netzfilterausgangsleitung nicht parallel zu Lastleitungen verlegen.

2.7.3. Weitere Einsatzbedingungen

Motoren:

Regelung:

Erdung:

Compax3S300V4

Zubehor:

Betrieb mit Standard - Motoren.

Betrieb nur mit abgeglichenem Regler (vermeiden von Regelschwingungen).

Verbinden Sie das Filtergehause und das Gerat flachig, gut metallisch leitend und
niederinduktiv mit der Schrankmasse.

Befestigen Sie das Filtergehduse und das Gerat niemals auf lackierten
Oberflachen!

Fur den CE und UL konformen Betrieb von Compax3S300V4 ist eine Netzdrossel
vorgeschrieben:

+400 VAC /0,740 mH zertifiziert nach EN 61558-1 bzw. 61558-2-2
o Wir bieten die Netzdrossel als Zubehor: LIR01/01

Verwenden Sie nur das von Parker empfohlene Zubehor

Schirme aller Kabel beidseitig groRflachig kontaktieren!

190-120102 N16 Dezember 2010 1 5




Einleitung Einachsgerite

Warnung:
Dies ist ein Produkt der eingeschrénkten Vertriebsklasse nach EN 61800-3. In

einer Wohnumwelt kann dieses Produkt hochfrequente Stérungen
verursachen, in deren Fall der Anwender aufgefordert werden kann,
geeignete MaBnahmen zu ergreifen.
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2.8 EG - Konformitatserklarung

Parker Hannifin GmbH
Robert-Bosch-StraBe 22 Tel.: +49 (0) 781-509-0
Fax.: +49 (0) 781-509-98

D-77656 Offenburg www.parker-eme.com

CE KONFORMITATSERKLARUNG
CE DECLARATION OF CONFORMITY

Dokumenten Nr. DoC001-R 1.0
Declaration .

Firma Parker Hannifin GmbH
Manufacturer
Anschrift Robert-Bosch-StraBle 22
Address 77656 Offenburg
Deutschland
Produkt Antrieb
Product Drive
Produktname Compax3 Serie — C3S (Einachsfamilie)
Product name Compax3 series — C3S (Single axis family)

Die Konformitat der Produkte wird vermutet, durch die Einhaltung folgender Normen:
The above products are in accordance with the relevant clauses from following standards:

Norm / Standard Titel / 7itle Ausgabe / Edition
Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl
Teil 5-1: Anforderungen an die Sicherheit — Elektrische,

DIN EN 61800-5-1 thermische und energetische Anforderungen 2008-04

Adjustable speed electrical power drive systems

Part 5-1: Safety Requirements- Electrical, thermal and energy
Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe

Teil 3: EMV-Anforderungen einschlieBlich spezieller

DIN EN 61800-3 Prifverfahren 2005-7
Adjustable speed electrical power drive systems

Part 3: EMC product standard including specific test methods,

Bemerkungen/ Notes:

Den im Produkthandbuch beschriebenen Sicherheits-, Installations- und Bedienungshinweisen muss Folge geleistet
werden.

These products must be installed and operated with reference to the instructions in the Product Manual.

Al instructions, warnings and safely information of the Product Manual must be adhered to.

Die Produkte entsprechen den Anforderungen der Niederspannungs-Richtlinie 2006/95/EG und der

EMV-Richtlinie 2004/108/EG.
The products are in accordance to the Low Voltage Directive 2006/95/EC and EMC Directive 2004/108/EC.

Die Produkte sind fur den Einbau in eine andere Maschine bestimmt. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die
Konformitat des Endproduktes gem&B der Maschinen-Richtlinie 2006/42/EG festgestellt ist.

The products are components to be incorporated into machinery and may not be operated alone. The complete
machinery or installation may only be put into service when the safety considerations of the Machinery Directive
2006/42/EC are fully adhered to.

Offenburg, 13/07/2009
Jurgen Killius, Operations Manager

Parker Hannifin GmbH Commerzbank Offenburg Geschiftsfiihrung:

Sitz: Bielefeld HRB 35489 BLZ 664 400 84 Dr. Gerd Scheffel, Guinter Schrank, Christian Stein, Kees Veraart
USt.-1dNr.: DE 122 802 922 Konto-Nr. 45 0 19 12 00 Vorsitzender des Aufsichtsrates: Hansgeorg Greuner
Steuernummer: 5349 5747 1543 BIC/Swift-Code: COBADEFF

IBAN DE95 6644 0084 0450 1912 00
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3. Geratebeschreibung Compax3

In diesem Kapitel finden Sie

AUSHIEfErZUSTANG........ooiii e
Bedeutung der Status-LEDs - Compax3 Achsregler
Compax3S Anschlisse
Signalschnittstellen............ccoccoieiiiiiiiniiie
Montage und Abmessungen Compax3

3.1 Auslieferzustand

Compax3 wird ohne Konfiguration ausgeliefert!

Nach dem Einschalten von 24VDC wird dies durch Blinken der roten LED
angezeigt; die grine LED ist dabei aus.

Konfigurieren Sie das Gerat mit der Windows-Software "Compax3 -
ServoManager"!

3.2 Bedeutung der Status-LEDs - Compax3 Achsregler

Geratestatus LEDs LED rechts (rot) | LED links (griin)
Spannungen fehlen aus aus
Wahrend des Bootvorgangs alternierendes Blinken
+ Keine Konfiguration vorhanden. blinkt langsam aus
¢ SinCos®© - Geber nicht erkannt.
+ Compax3 IEC61131-3 Programm
nicht kompatibel zur Compax3
Firmware.
¢ kein Compax3 IEC61131-3
Programm
o Bei F12: Hallsignale unguiltig.
Achse stromlos aus blinkt langsam
Achse bestromt; Kommutierungsabgleich lauft aus blinkt schnell
Achse bestromt aus ein
Achse in Storung / Fehler steht an / Achse blinkt schnell ein
bestromt (Fehlerreaktion 1)
Achse in Stérung / Fehler steht an / Achse ein aus
stromlos
(Fehlerreaktion 2)
Compax3 fehlerhaft: setzen Sie sich mit uns in ein ein
Verbindung
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3.3 Compax3S Anschliisse

In diesem Kapitel finden Sie

COMPAXBS SEECKET......ueiieetiie et e e et e e st e e e snae e e eteeeeenseeesnseeeasneaeannees
Stecker- und Pinbelegung C3S ........cooiiiiiiiiiiieee

Steuerspannung 24VDC / Freigabe Stecker X4 C3S
Motor / Motorbremse C3S Stecker X3 ........cccccevveevnenne.

COMPAXBSXXX V2 it
COMPAXBSXXX VA ..ottt ettt sttt
3.3.1. Compax3S Stecker
I
THE xS s
T
Wy
i .
| X2 |
X11 | %
N =@ = |
oz =
X23
| X3 I
- X24
— | x12
m faLED&"
1(4“ X135 524!
o I I I
( |
L
X1 [AC Versorgung X20 [HEDA in (Option)
X2 | Ballast/ DC Leistungsspannung X21 | HEDA out (Option)
X3 [ Motor / Bremse X22 [ Ein- Ausgange (Option M10/12)
X4 | 24VDC / Freigabe X23/ | Bus (Option) Steckertyp abhéangig
X24 vom Bussystem!
X10 (RS232/RS485 S24 | Bus-Einstellungen
X11 | Analog/Encoder LED1 | Geratestatus LEDs
X12 | Ein-/Ausgénge LED2 | HEDA LEDs
X13 | Motorlage-Geber LED3 | Bus LEDs

Vorsicht - Gefdhrliche, elektrische Spannungen!

\ Schalten Sie vor dem Verdrahten die Gerate spannungsfrei!

Auch nach dem Abschalten der Netzversorgung sind noch bis zu 10 min.
gefahrliche Spannungen vorhanden.
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Vorsicht!

Bei fehlender Steuerspannung wird nicht angezeigt, ob Leistungsspannung

vorhanden ist.

Achtung - PE - Anschluss!

Der PE - Anschluss erfolgt mit 10mm? (iber eine Erdungsschraube an der

Gerateunterseite.

Achtung - HeiRe Oberflache!

Der Kihlkérper kann sehr heily werden (>70°C)

Leitungsquerschnitte der Leistungsanschliisse X1, X2, X3

Compax3 - Gerat:

Querschnitt: Minimal ... Maximal [mm?]

S025V2, S063V2

0,25 ... 2,5 (AWG: 24 ... 12)

$100V2, $150V2
S015V4, S038V4, S075V4, S150v4

0,25 ... 4 (AWG: 24 ... 10)

S300V4

0,5...6 (AWG: 20 ... 7)

3.3.2. Stecker- und Pinbelegung C3S

Ubersicht:

AC - Versorgung - X1C0man3

AC - Supply

DC - Versorgung o
DC - Supply

Freigabe 24VDC
Enable 24VDC

| X4/3

X4 (24VDC) X10|t——

RS232
PC
SSKi1

Genauere Angaben zur Belegung der im vorliegenden Gerit vorhandenen
Stecker finden Sie nachfolgend!

20
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Detailliert: Die Bestlickung der einzelnen Stecker ist abhangig von der Compax3-
Ausbaustufe.
Teilweise ist die Belegung von der bestiickten Compax3 - Option abhangig.

Compax3 1AC

N\ 4 \
Power supply : : [ Enablers2320v — X101 ¢ Rx X201
g 3 Xi
X1/1 X1 : RxD M( - res. M( g RxD &( Rx/ 2012
o———1 PE oy X108 EE Ty Rapy X108 TxD _X1053 Lx X208
@ﬂN B res. X10/4 . : % B res M( DTR —X10/4 . g o res. X204
[} N B " 2l —
X1/3 = X10/5 I X105 _: X10/5 S| < res. X205
@——FE © GND ——< GND ——: GND ———<¢ T a S
n : N
g res, _X10/6 8 res. X106 cif | 8 DSR X106 ¢ g T —
@ 2 Tx0_Riy X107 i f | @ RTS _ X107 = § =
g:w:ra:Spsgﬁ: = 3 res. X108l | 5 cTs X108 | = res.
- v c |
. = P HE 5y X100 ¢ = 15y _X1019 3 5 —
L1 N - e ismtsssmssssssssssssssmssssssnsanand v ‘5_ TX (
° X21/2
X1/2 L2 4 X11/1 N Tx/
Output +24V » X21/3
X1/3 X11/2 s Lx
L3 Ain1- 2 5 X21/4
X1/4 X11/3 o o res
PE D/A-channel1 Z| < res X215
X11/4 0
D/Achamneld ——— ¢ | §| @ |, _xa216
X11/5 <| T
+5V o = e X7
- X11/6 - S T
Ballast resistor (1AC) % X11/7 b ————
O
— yoz11 )
2 X2 o X2 E X11/8 e X231
X2 o > A X11/9 X232
-R k) Ain0+ ——— ¢ Tx-
X2/3 © . X11/10 Rx+ _X23/3
@———FPE c Ain1+ X
X2/4 < A, X111 £ X234
- in0- 5 :
s % x| 8| E g Dum
c )
O——"res. ) X11/13 § R X2
y N X114 5 G res. X23/7
Ballast resistor (3AC) X11/15 S| X s X238 ¢
H \ R <) 'E \ J
X2 Ubersicht: ; N E( X241
X22/1 X12/1 g Tx+
X2/2 R res. ————— Output+24y —— 3 X24/2
X253 < oonp X222 St 22— & e X04/3
o— a Es—— - e
i g o X228 ouput1 X128 | E| 3 R X24/4
[}
+HV + X22/4 = X12/4 g g res
X2/5 o 02/2 —/—/——— o Output2 —— = = c X24/5
Q———-Hv 1 = X22/5 = X12/5 w 5 res.
= o313 2220 3 Output 3 ———c= £ o X246
=3 o) g
g oana X226 _ 2 I 22— S res X247
osis X217 2 e 22— o X248
S X22/8 = X12/8 —
Motor/Brake = 06/16 — _— = Input2 ———= |
g- o717 X229 %.7 Input 3 ﬂ: res p2dil
X3/1 X3 = -
U - os/is _X22110 a nputa —X12/10 - o 2o
X3/2 3 X2 & 12/11 s X23/3
X3/3 v g | Input24vDC ——— __— = Input+24V 4 | Dataline-B —— ¢
o ooflg _X22/12 > : X12/12 2 RTS _X23/4
X3/4 E ! Puts X12/13 5 X23/5
a otoiMo X228 Input6 ——= 2| & GND
o0—=8 £ X22/14 X12/14 o X23/6
X3/6 & o1/ 222 7 Input7 or (MN-INIl) ———= & +5V
@Q——Br- Q INpUtGND X22/15 GND24V X12/15 194 res. X23/7
7 \ / Dataline-A _%X23/8
..................................... . X23/9
< . ~N
[ gense. X131 res, _X13/1 ( res. _ X131 s ———
; = 2 ; 1o ———
P senses X132 ¢ s, X132 res. X132 res, X231
24VDC Control voltage/ X133 X133 ¢ X13/3 X23/2
Enable E Halll == ¢ GND 222 ¢ GND 2= ¢ = CAN_L ===
an Y&\ (2 Veosy) X134 i ygoay) X134 REF+Resolver _ X134 | ‘= |  Gnpp X233
+24V Input ‘5 X135 i i'e X135 +5v __X13/5 2 ~ X23/4
Xai2 y 3 oY X136 - § o X136 X13/6 2 s
@W GND24V g Hall2 & £ CLKfbk ¢ o CLKfbk — 222 ¢ S SHIELD ——
a— Enable_in 2 singa X8 i@ 0 N X7 [T SIN- X187 2 res. X206
HC . X 3 X13/8 3] X23/7
W Enable_out_a §§ Sin+/A+ M( : g SIN+ M( E SIN+ _2°°° ¢ x CAN_H W
Q@—— Enable_out_b 5 Hallg X139 i i8  clkpk X139 3 CLKfbk/ X139 res. 2290
‘9 X1310 i i@ X1310 _ : @ Tmot __X13/10 res, X239
| A Tmot ————— w Tmot ——— ¢ : & moi ~ e
2 cos-B- —X13/11 &  cos. X181 . &5 cos- X131 . g vbe X231
3 -— H
X cosepr _X1312 (1 iX cose _X1312 P | % cos+ __X13/12 - e
' Ne XIM3 EE parap X138 res. _X1313 | 8| e
; g S jeld 22—
N- —X13/14 ! DATAfbK/ —X13/14 ¢ : res. % ,:3 CANH X234
GND(Vce) L”Sc: GND(Vce) L“f’c | REF-Resolver 2210 § svpc X235 __|

Die eingezeichnete Briicke an X4 (links in rot) dient zur Freigabe des Gerats fir
Testzwecke. Im Betrieb wird der Enable - Eingang meist von extern geschaltet.
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3.3.3.

Steuerspannung 24VDC / Freigabe Stecker X4 C3S

PIN Bez.

+24V (Versorgung)
Gnd24Vv

Enable_in
Enable_out_a
Enable_out_b

QR |W|IN|—-

Leitungsquerschnitte:
minimal: 0,25mm?
maximal: 2,5mm?
(AWG: 24 ... 12)

Steuerspannung 24VDC Compax3S und Compax3H

Reglertyp Compax3
Spannungsbereich 21-27VDC
Stromaufnahme des Gerats 0,8A

Stromaufnahme insgesamt

0,8A + Summenbelastung der digitalen
Ausgéange + Strom fir die Motorhaltebremse

Welligkeit

0,5Vss

Anforderung nach
Schutzkleinspannung (PELV)

ja

Kurzschlussfest

bedingt (intern mit 3,15AT abgesichert)

Hardware - Freigabe (Eingang X4/3 =
Dieser Eingang dient als Sicherheits -

24VDC)
Interrupt fUr die Endstufe.

Toleranzbereich: 18,0V - 33,6V / 720Q

Sicher abgeschaltetes Moment (X4/3=0V)

Zur Realisierung der Sicherheitsfunktion "Sicher abgeschaltetes Moment"
entsprechend dem in EN1037 beschriebenen "Schutz vor unerwartetem Anlauf".
Beachten Sie das entsprechende Kapitel mit den Schaltungsbeispielen!

Die Energieversorgung zum Antrieb wird sicher unterbrochen, der Motor hat kein

Drehmoment.

Zwischen X4/4 und X4/5 befindet sich ein Relaiskontakt (Offner)

Enable_out_a - Enable_out b

Endstufe ist

Kontakt gedffnet

aktiviert

Kontakt geschlossen

deaktiviert

Durch Reihenschaltung dieser Kontakte kann sicher festgestellt werden, ob alle

Antriebe stromlos sind.

Daten des Relaiskontakts:

Schaltspannung (AC/DC): 100mV - 60V

Schaltstrom: 10mA - 0,3A
Schaltleistung: TmW...7W

22
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3.3.4. Motor / Motorbremse C3S Stecker X3
PIN | Bezeichnung Motorkabel Aderbezeichnung*

[ X3 1 U (Motor) U/LL/C/L+ 1 u1
... 2 V (Motor) V/L2 2 V2
3 3 W (Motor) W/L3/D/L 3 w3
g 4 PE (Motor) YE / GN YE/GN | YE/GN
a 5 BR+ |Motorhaltebremse WH 4 Bri
‘Q- 6 BR- | Motorhaltebremse BK 5 Br2
®

3

* Abhangig vom Leitungstyp

Anforderung Motorkabel
< 100m (Das Kabel darf dabei nicht aufgerollt sein!)
Fir Motorleitungen >20m ist der Einsatz einer Motorausgangsdrossel notwendig:

Schirmunganbindung des Motorkabels

Das Kabel muss flachig geschirmt und mit dem Compax3 — Gehause verbunden
werden. Nutzen Sie daflr die im Lieferumfang enthaltenen
Kabelschellen/Schirmklemmen.

Der Schirm des Kabels muss ebenfalls mit dem Motorgehause verbunden werden. Die
Befestigung (liber Stecker oder Schraube im Klemmkasten) ist abhangig vom Motortyp.

Achtung - Motorhaltebremse verdrahten!

Bremse nur bei Motor mit Haltebremse verdrahten!
Ansonsten nicht.

Anforderung Leitungen fiir Motorhaltebremse

Bei vorhandener Motorhaltebremse muss ein Kabel der
Motorhaltebremse gerateseitig durch den im Zubehér
ZBHOx/xx mitgelieferten Ringkernferrit (632 @ 1MHz,
di=5,1mm) gefuhrt werden, um ein stérungsfreies Zu-
und Abschalten der Motorhaltebremse zu gewahrleisten.

Ausgang Motorhaltebremse

Ausgang Motorhaltebremse Compax3
Spannungsbereich 21 -27VDC
Maximaler Aus_gangsstrom 1.6A
(kurzschlusssicher) ’
Motorkabel
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3.3.5. Compax3Sxxx V2
In diesem Kapitel finden Sie
Netzspannungsversorgung C3S SteCKer X1 .....c.ooiiiiiiiiiiiieiie et 24
Ballastwiderstand / Leistungsspannung DC C3S Stecker X2 .........cccceiiiiieiiieiiiieeennieenne 25

Geriateschutz

3.3.51 Netzspannungsversorgung C3S Stecker X1

Durch zyklisches Ein- und Ausschalten der Leistungsspannung kann die
Eingangsstrombegrenzung liberlastet werden, wodurch das Gerit gestort
wird.

Warten Sie deshalb nach dem Ausschalten mindestens 2 Minuten bis zum
Wieder - Einschalten!

Netzversorgung Stecker X1 bei 1AC 230VAC/240VAC-Geraten

PIN Bezeichnung
1 L

2 N

3 PE

Netzanschluss Compax3S0xxV2 1AC

| Reglertyp S025V2 [ S063V2

Netzspannung Einphasig 230VAC/240VAC
80-253VAC / 50-60Hz

Eingangsstrom 6Aeff 13Aeff

Maximale Sicherung pro Gerat 10A (K-Automat) 16A (K-Automat)

(=Kurzschlussbemessung)

* fir den UL - konformen Betrieb ist ein K-Automat vom Typ S203 zu verwenden.

Vorsicht - Gefdhrliche, elektrische Spannungen!

Schalten Sie vor dem Verdrahten die Gerate spannungsfrei!

Auch nach dem Abschalten der Netzversorgung sind noch bis zu 10 min.
gefahrliche Spannungen vorhanden.

Netzversorgung Stecker X1 bei 3AC 230VAC/240VAC-Geraten

PIN Bezeichnung
1 L1

2 L2

3 L3

4 PE

Netzanschluss Compax3S1xxV2 3AC

Reglertyp S100V2 | s150v2
Netzspannung Dreiphasig 3* 230VAC/240VAC
80-253VAC / 50-60Hz
Eingangsstrom 10Aeff 13Aeff
Maximale Sicherung pro Gerat 16A 20A
(=Kurzschlussbemessung) K-Automat

* flr den UL - konformen Betrieb ist ein K-Automat vom Typ S203 zu verwenden.

24
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oletetale

Achtung!

Der Betrieb der 3AC V2 - Gerite ist nur dreiphasig erlaubt!

Vorsicht - Gefahrliche, elektrische Spannungen!

Schalten Sie vor dem Verdrahten die Gerate spannungsfrei!

Auch nach dem Abschalten der Netzversorgung sind noch bis zu 10 min.
gefahrliche Spannungen vorhanden.

3.3.5.2 Ballastwiderstand / Leistungsspannung DC C3S
Stecker X2

Die im Bremsbetrieb entstehende Energie wird von der Speicherkapazitat von
Compax3 aufgenommen.

Reicht diese nicht mehr aus, dann muss die Brems - Energie Uber einen
Ballastwiderstand abgefiihrt werden.

Ballastwiderstand / Leistungsspannung Stecker X2 bei 1AC
230VAC/240VAC-Geraten

PIN | Bezeichnung

reserviert

- Ballastwiderstand (nicht kurzschlussfest!)

PE

+ Ballastwiderstand (nicht kurzschlussfest!)

QR |W|IN|—-

reserviert

Bremsbetrieb Compax3S0xxV2 1AC

Reglertyp S025V2 S063V2
Kapazitit / Speicherbare Energie 560uF / 15Ws 1120pF / 30Ws
Minimaler Ballast - Widerstand 1000 560
Empfohlene Nennleistung 20 ... 60W 60 ... 180W
Maximaler Dauerstrom 8A 15A

Die Leistungsspannung DC 2er Compax3 1AC V2 - Gerate (230VAC/240VAC -

Gerate) darf nicht verbunden werden.

Ballastwiderstand / Leistungsspannung Stecker X2 bei 3AC
230VAC/240VAC-Geraten

PIN Bez.

+ Ballastwiderstand nicht

- Ballastwiderstand kurzschlussfest!

PE

+ Leistungsspannung DC

QR |WIN|—

- Leistungsspannung DC

Bremsbetrieb Compax3S1xxV2 3AC

Reglertyp S$100V2 S150V2
Kapazitit / Speicherbare Energie 780uF / 21Ws 1170uF / 31Ws
Minimaler Ballast - Widerstand 220 15Q
Empfohlene Nennleistung 60 ... 450W 60 ... 600W
Maximaler Dauerstrom 20A 20A

Anschluss eines Ballastwiderstand
Minimaler Leitungsquerschnitt: 1,5mm?
Maximale Leitungslange: 2m
Maximale Ausgangsspannung: 400VDC

190-120102 N16 Dezember 2010
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3.3.6.

—
AWM=

Compax3Sxxx V4

In diesem Kapitel finden Sie

Netzversorgung Stecker X1 bei 3AC 400VAC/480VAC-C3S Geraten..........ccoeveerieenennnne 26
Ballastwiderstand / Leistungsspannung Stecker X2 bei 3AC 400VAC/480VAC-C3S
LY - Y o ST 27
Verbinden der Leistungsspannung von 2 C3S 3AC - Geraten..........cccooeeveeiieenieniieeneenne 27

3.3.6.1 Netzversorgung Stecker X1 bei 3AC 400VAC/480VAC-
C3S Geraten

Geriateschutz

Durch zyklisches Ein- und Ausschalten der Leistungsspannung kann die
Eingangsstrombegrenzung liberlastet werden, wodurch das Gerit gestort
wird.

Warten Sie deshalb nach dem Ausschalten mindestens 2 Minuten bis zum
Wieder - Einschalten!

PIN Bezeichnung
L1
L2
L3
PE

: n' Netzanschluss Compax3SxxxV4 3AC

NI | Reglertyp S015v4  [S038v4  [S075V4  [S150v4 [S300V4
nl Netzspannung Dreiphasig 3*400VAC/480VAC
3 80-528VAC / 50-60Hz
l ® Eingangsstrom 3Aeff 6Aeff 10Aeff 16Aeff 22Aeff
e Maximale Sicherung pro |6A 10A 16A 20A 25A
Gerét (=Kurz- K-Automat D*
schlussbemessung)

* fir den UL - konformen Betrieb ist ein K-Automat vom Typ S203 zu verwenden.

Der Betrieb der 3AC V4 - Gerate ist nur dreiphasig erlaubt!

Vorsicht - Gefahrliche, elektrische Spannungen!

Schalten Sie vor dem Verdrahten die Gerate spannungsfrei!

Auch nach dem Abschalten der Netzversorgung sind noch bis zu 10 min.
gefahrliche Spannungen vorhanden.

26
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3.3.6.2 Ballastwiderstand / Leistungsspannung Stecker X2
bei 3AC 400VAC/480VAC-C3S Geriten

PIN |Bez.

1 + Ballastwiderstand nicht kurzschlussfest!
2 - Ballastwiderstand

3 PE

4 + Leistungsspannung DC

5 - Leistungsspannung DC

Bremsbetrieb Compax3SxxxV4 3AC

Reglertyp S015V4 S038Vv4 S075V4 S150V4 S300V4
Kapazitat / Speicherbare Energie 235uF 235uF 470uF 690uF 1230uF
400V / 480V 37/21Ws | 37/21Ws |75/42 Ws | 110/61 Ws | 176 / 98 Ws
Minimaler Ballast - Widerstand 1000 100Q 56Q 33Q 15Q
Empfohlene Nennleistung 60 ... 60 ... 250W |60 ... 60 ... 60 ...

100W 500W 1000W 1000W
Maximaler Dauerstrom 10A 10A 15A 20A 30A

Anschluss eines Ballastwiderstand
Minimaler Leitungsquerschnitt: 1,5mm?
Maximale Leitungslange: 2m
Maximale Ausgangsspannung: 800VDC

3.3.6.3 Verbinden der Leistungsspannung von 2 C3S 3AC -
Geraten

Achtung!
Die DC-Leistungsspannung der 1-phasigen Compax3 - Servoachsen darf

nicht verbunden werden!

Um die Bedingungen im Bremsbetrieb zu verbessern kann die DC -
Leistungsspannung 2er Servoachsen verbunden werden.

Es erhoht sich die Kapazitat sowie die speicherbare Energie; aullerdem kann je

nach Anwendungsfall die Bremsenergie der einen Servoachse von einer
2. Servoachse genutzt werden.

Nicht zulassig ist das Verbinden der Leistungsspannung mit dem Ziel eine
Bremsschaltung fiir 2 Servoachsen zu verwenden, da diese Funktion nicht
zuverlassig gewahrleistet werden kann.

Beachten Sie dabei folgendes:

Achtung! Bei Nichtbeachten der nachfolgenden Bedingungen besteht
Zerstorungsgefahr!

« Nur 2 gleiche Servoachsen dirfen verbunden werden (gleiche Netzversorgung;
gleiche Nennstréme)

+Verbundene Servoachsen mussen jeweils einzeln Uber das AC-Netz versorgt
werden.

Falls die externe Vorsicherung der einen Servoachse ausldst, muss auch die
2. Servoachse automatisch vom Netz getrennt werden.
Verbunden wird:

Servoachse 1 X2/4 mit Servoachse 2 X2/4
Servoachse 1 X2/5 mit Servoachse 2 X2/5

190-120102 N16 Dezember 2010 27



Geratebeschreibung Compax3

Einachsgerite

3.4

3.4.1.

Hinweis Compax3H

Signalschnittstellen

In diesem Kapitel finden Sie

RS232 / RS485 Schnittstelle (Stecker X10) .....cccviiiiiiieiieiiee e 28
Resolver / Feedback (SteCKEr X13)......uii ittt 29
Analog / ENCoder (StECKET XTT) ...ueiiiiiiieiie ettt 30
Digitale Ein-/Ausgange (StECKET X12) .....cciuuiiiiiiieiiieiie ettt 31

RS232 /| RS485 Schnittstelle (Stecker X10)

Schnittstelle wahlbar durch die Belegung von X10/1:
X10/1=0V RS232

X10/1=5V RS485

Pin X10 RS232 (Sub D)
1 (Enable RS232) 0V
RxD

TxD

DTR

GND

DSR

RTS

CTS

+5V

RS485 Zweidraht

RS485 Zweidraht (Sub D)
Pin 1 und 9 extern gebriickt
Enable RS485 (+5V)

res.

TxD_RxD/

res.

GND

res.

TxD_RxD

res.

+5V

RS485 Vierdraht

RS485 Vierdraht (Sub D)
Pin 1 und 9 extern gebriickt
Enable RS485 (+5V)

RxD

TxD/

res.

GND

res.

TxD

RxD/

+5V

USB - RS232/RS485 Umsetzer
Folgende USB - RS232 Umsetzer wurden getestet:
«ATEN UC 232A

Ol |N|Oo|jO|d|wW|IN

Pin X10

[(ol ool [N ] o>l &, | I OVH N \CH e

Pin X10

O[N] |WIN|—~

+ USB GMUS-03 (ist unter verschiedenen Firmenbezeichnungen erhaltlich)

+USB / RS485: Moxa Uport 1130
http://www.moxa.com/product/UPort_1130.htm

« Ethernet/RS232/RS485: NetCom 113 http://www.vscom.de/666.htm

Geratestatus LEDs auBer Betrieb!

Bei Verwenden von X10 am Steuerungsteil sind durch Entfernen der X10-
Briicke (VBK17/01) die Programmierschnittstelle sowie die externen

28
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3.4.2. Resolver / Feedback (Stecker X13)

Pin X13 F_eedba_c_:k /?(13 _High Density /Sub D

(in Abhédngigkeit vom Feedback - Modul)
Resolver (F10) SinCos (F11) EnDat 2.1 (F12)

1 reserviert reserviert Sense -*

2 reserviert reserviert Sense +*

3 GND GND reserviert

4 REF-Resolver+ Vcce (+8V) Vcce (+5V) * max. 350mA Belastung

5 +5V (fur Temperatursensor)

6 reserviert reserviert CLKfbk

7 SIN- SIN- SIN-/ A- (Encoder)

8 SIN+ SIN+ SIN+ / A+ (Encoder)

9 reserviert reserviert CLKfbk/

10 Tmot* Tmot* Tmot*

11 COS- COS- COS- / B- (Encoder)

12 COS+ COS+ COS+ / B+ (Encoder)

13 reserviert DATAfbk DATAfbk

14 reserviert DATAfbk/ DATAfbk/

15 REF-Resolver- GND (Vcc) GND (Vcc)

Achtung!

*X13 Pin10 Tmot darf nicht gleichzeitig mit X15 (an Compax3M) angeschlossen werden.
Resolverkabel finden Sie im Kapitel Zubehdr der Geratebeschreibung.
SinCos® - Kabel finden Sie im Kapitel Zubehor der Geratebeschreibung.
EnDat - Kabel GBK38 finden Sie im Kapitel Zubehoér der Geratebeschreibung.

Pin X13 Feedback /X13 High Density /Sub D
Direktantriebe (F12)

1 Sense -*

2 Sense +*

3 Hall1 (digital)

4 Vce (+5V)* max. 350 mA Belastung

5 +5 V (fur Temperatursensoren und Hallsensoren)

6 Hall2 (digital)

7 SIN-, A- (Encoder) oder analoger Hallsensor

8 SIN+, A+, (Encoder) oder analoger Hallsensor

9 Hall3 (digital)

10 Tmot*

11 COS-, B- (Encoder) oder analoger Hallsensor

12 COS+, B+ (Encoder) oder analoger Hallsensor

13 N+

14 N-

15 GND (Vcc)

*X13 Pin10 Tmot darf nicht gleichzeitig mit X15 (an Compax3M) angeschlossen werden.

Hinweis zu F12:

* Uber Sense - und Sense+ wird direkt am Leitungsende die +5 V (Pin 4)
gemessen und geregelt.

Maximale Kabellange: 100m

+Pin 4 und Pin 5 durfen nicht verbunden werden!
« Feedback Stecker nur im ausgeschalteten Zustand (24 VDC ausgeschaltet)
stecken bzw. ziehen.
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3.4.3.

Analog / Encoder (Stecker X11)

Pin X11 Reference

High Density Sub D

| Encoder ssl

1 +24V (Ausgang) max. 70mA
2 Ain1 -: analoger Eingang - (14Bit; max. +/-10V)
3 D/A-Monitor Kanal 1 (x10V, 8Bit Auflésung)
4 D/A-Monitor Kanal 0 (x10V, 8Bit Auflésung)
5 +5V (Ausgang fir Encoder) max. 150mA
6 - Eingang Schritte RS422 (5V - Pegel) A/ Eingang / -Nachbildung) Clock-
7 + Eingang Schritte RS422 (5V - Pegel) A Eingang / -Nachbildung) Clock+
8 + Eingang Richtung RS422 (5V - Pegel) | B Eingang / -Nachbildung)
9 Ain0 +: analoger Eingang + (14Bit; max. +/-10V)
10 Ain1 +: analoger Eingang + (14Bit; max. +/-10V)
11 AinO -: analoger Eingang - (14Bit; max. +/-10V)
12 - Eingang Richtung RS422 (5V - Pegel) | B/ Eingang / -Nachbildung)
13 reserviert N/ Eingang / -Nachbildung) DATA-
14 reserviert N Eingang / -Nachbildung) DATA+
15 GND

Technische Daten X11 (siehe Seite 38)

3.4.31
Ausgang
Compax3
X11/4
g \ 3320 | x11/3}
/ +/-10V/1mA
(max: 3mA)

L X11/15

Beschaltung der analogen Schnittstellen

Eingang
Compax3
2.2KQ
10nF
||
~Ixqyg 10KQ .
Ain+ — N
I 10KQ S
[ +
AN s
2 2KQ 10nF
2.5V

Fihren Sie einen Offset - Abgleich durch!

Strukturbild interne Signalaufbereitung der analogen Eingange
Ain1 (X11/10 und X11/2) hat die gleiche Beschaltung!

3.4.3.2

>
w|
Zl

Compax3

Beschaltung der Encoder - Schnittstelle

RS422
Transceiver

+5V
1KQ
1210
10nF

1KQ
GND

Die Eingangsbeschaltung ist 3mal vorhanden (fir A & /A, B & /B, N & /N)

30
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3.4.4. Digitale Ein-/Ausgange (Stecker X12)
Q) Pin X12 Ein-/ 110/ X12
Ausgang High Density/Sub D

1 Ausgang +24VDC Ausgang (max. 340mA)

2 A0 Ausgang 0 (max. 100mA)

3 A1 Ausgang 1 (max. 100mA)

4 A2 Ausgang 2 (max. 100mA)

5 A3 Ausgang 3 (max. 100mA)

6 EO Eingang 0

7 E1 Eingang 1

8 E2 Eingang 2

9 E3 Eingang 3

10 E4 Eingang 4

11 E 24V-Eingang fiir die digitalen Ausgange Pin 2 bis 5

12 E5 Eingang 5

13 E6 Eingang 6

14 E7 Eingang 7

15 Ausgang GND24V

Alle Ein- und Ausgange haben 24V-Pegel.
Die genaue Belegung ist vom Geratetyp abhangig!

Sie finden die Beschreibung der geratespezifischen Belegung in der Online - Hilfe,
die Sie im Compax3 - ServoManager aufrufen kénnen.

Maximale kapazitive Belastung der Ausgange: 50nF (max. 4 Compax3-Eingange).

3.4.41

Beschaltung der digitalen Ausgange

Compax3

Beschaltung der digitalen Aus-/Eingange

Beschaltung der digitalen Eingédnge

Compax3

SPS/PLC

24yl F1  F2 x12/1J SPS/
e = ] PLC
X12/11
X12/2 ﬂ
18.2KQ i =~
oy, *li
| X12/15) |

X12/1 E‘ B ﬂ 24V
! 29K Q) [I] ) 100KQ
| X12/6 o .
22K ;L
10nF=F [22k0[] 10k Q
\X12/15 )gv
J |

Das Schaltungsbeispiel gilt fir alle digitalen Ausgange!

Die Ausgange sind kurzschlusssicher; bei Kurzschluss
wird ein Fehler generiert.

F1: trage Sicherung

Das Schaltungsbeispiel gilt fir alle digitalen Eingange!

Signalpegel:

> 915V ="1" (38,2% der angelegten
Steuerspannung)

+< 8,05V ="0" (33,5% der angelegten
Steuerspannung)

F2: flinke elektronische Sicherung; rickstellbar durch 24 VDC Aus-/Einschalten.
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3.5 Montage und Abmessungen Compax3

In diesem Kapitel finden Sie

Montage und Abmessungen Compax3S0XXV2.........coiiiiiiiriiiriiiieeiie e 32
Montage und Abmessungen Compax3S100V2 und SOXXV4 .......ccooveieiiiiiiiiieeniiee e 33
Montage und Abmessungen Compax3S150V2 und S150V4 ........ccccveeiiieeiiieeeieeeeeenne 34
Montage und Abmessungen Compax3S300V4 ........cccceviiiiriiiiiiinieesie e 35

3.5.1. Montage und Abmessungen Compax3S0xxV2
Befestigung:
3 Inbusschrauben M5
40
T i_ :
I &
A
o W} ® | ®
|
- II- }
Q- ‘
1" B :
L | |
= é |
res. |
|
“ 5 |8le ©|afo|2 \
i i IR b =1 S i ®
. 2 |
et ;
|
[e3] - 20 !
- O\ }
o l @ :
© |
® ® :
= 2 ', R M—ﬂafs
Y It
ol 00 172
\ \
B 80 N § 80 o
 C3s025v2 84
. " C35025v2 100 .

Angaben in mm

Um ausreichende Konvektion zu gewahrleisten ist ein Montageabstand zu
beachten:

« Seitlich: 15mm

+ Oben und unten: mindestens 100mm
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3.5.2. Montage und Abmessungen Compax3S100V2 und S0xxV4

Befestigung:
3 Inbusschrauben M5

®
®

——n
(O

Q

@ Q[FE]

EB)e

248
259
293
279
267
259,5

[350)O

]
el

0 CEDD

®

o000

80 80
- C3S015V4 84
€3s038v4 100
C3S100V2 & 075v4 115

7,5

I Y Y

\

Angaben in mm

Um ausreichende Konvektion zu gewahrleisten ist ein Montageabstand zu
beachten:

« Seitlich: 15mm

+ Oben und unten: mindestens 100mm
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3.5.3. Montage und Abmessungen Compax3S150V2 und S150V4

Befestigung:

4 Inbusschrauben M5
80

='=
a3y

®

®

i 'RS232/RS466 lﬁ
JEBY

()0

© @ @

]
293
279
267

259,5

QL)

o QEED

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
l
|
|
|
|
|
|
:
i ®80 N
A

®

[ !
U U U ‘ : 39
|

|

158

A

Angaben in mm

Um ausreichende Konvektion zu gewahrleisten ist ein Montageabstand zu
beachten:

+ Seitlich: 15mm

+ Oben und unten: mindestens 100mm
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3.5.4.

Montage und Abmessungen Compax3S300V4

Befestigung:
4 Inbusschrauben M5
|- 80 =l
I‘ |
0 A A
f | : .
B [ . e
| |
00
-F- : |
(E] | |
2 Bk HE L : :
13 s o oD | I
| |
i el . |
® (==l I [
P | |
| == | |
o' ' ‘
£ oo | |
| [F2] @ | |
[ o, oD | |
& [ |
= |, H‘ | I
oy ', oo | |
v | EE 9 : :
o) oD | |
‘ | | |
® l | =] =s] I I
= lo 0 : :
N =EEIEEE : e
\A
: i i
PE g:‘s: | |
- I l
or- oD | |
| i i
| |
| |
) oD : :
e | |
| |
| |
@D I l
L I l
I I
| |
| |
0° ® | ® . ® & | ®
== : i n
97 | 172 - 175 ‘

Angaben in mm

Um ausreichende Konvektion zu gewahrleisten ist ein Montageabstand zu
beachten:

+ Seitlich: 15mm

+ Oben und unten: mindestens 100mm

Compax3S300V4 wird iiber einen im Kiihlkorper eingebauten Liifter
zwangsbeliiftet!
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4. Technische Daten

Netzanschluss Compax3S0xxV2 1AC

| Reglertyp S025V2 [ S063V2
Netzspannung Einphasig 230VAC/240VAC

80-253VAC / 50-60Hz
Eingangsstrom 6Aeff 13Aeff
Maximale Sicherung pro Gerat 10A (K-Automat) 16A (K-Automat)
(=Kurzschlussbemessung)
Netzanschluss Compax3S1xxV2 3AC
Reglertyp S100V2 | s150v2
Netzspannung Dreiphasig 3* 230VAC/240VAC

80-253VAC / 50-60Hz
Eingangsstrom 10Aeff 13Aeff
Maximale Sicherung pro Gerat 16A 20A
(=Kurzschlussbemessung) K-Automat
Netzanschluss Compax3SxxxV4 3AC
| Reglertyp S015V4  [S038v4  [S075V4  [S150v4 |[S300V4
Netzspannung Dreiphasig 3*400VAC/480VAC

80-528VAC / 50-60Hz

Eingangsstrom 3Aeff 6Aeff 10Aeff 16Aeff 22Aeff
Maximale Sicherung pro |6A 10A 16A 20A 25A
Geriat (=Kurz- K-Automat D*
schlussbemessung)

Steuerspannung 24VDC Compax3S und Compax3H

Reglertyp Compax3
Spannungsbereich 21-27VDC
Stromaufnahme des Gerats 0,8A

Stromaufnahme insgesamt

0,8A + Summenbelastung der digitalen
Ausgange + Strom flir die Motorhaltebremse

Welligkeit

Anforderung nach
Schutzkleinspannung (PELV)

0,5Vss
ja

Kurzschlussfest

bedingt (intern mit 3,15AT abgesichert)

Ausgangsdaten Compax3S0xx bei 1230VAC/240VAC

Reglertyp S025V2 S063V2
Ausgangsspannung 3x 0-240V 3x 0-240V
Ausgangsnennstrom 2,5Aeff 6,3Aeff
Impulsstrom fiir 5s 5,5Aeff 12,6Aeff
Leistung 1kVA 2,5kVA
Schaltfrequenz des Motorstroms 16kHz 16kHz
Verlustleistung bei In 30W 60W
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Ausgangsdaten Compax3S1xx bei 3*230VAC/240VAC

Reglertyp S100V2 S150V2
Ausgangsspannung 3x 0-240V 3x 0-240V
Ausgangsnennstrom 10Aeff 15Aeff

Impulsstrom fiir 5s 20Aeff 30Aeff

Leistung 4kVA 6kVA
Schaltfrequenz des Motorstroms 16kHz 8kHz
Verlustleistung bei In 80W 130W
Ausgangsdaten Compax3Sxxx bei 3*400VAC

Reglertyp S015vV4 [S038v4  [S075V4  [S150v4 | S300V4
Ausgangsspannung 3x 0-400V

Ausgangsnennstrom 1,5Aeff 3,8Aeff 7,5Aeff 15Aeff 30Aeff
Impulsstrom fiir 5s 4,5Aeff 9,0Aeff 15Aeff 30Aeff 60Aeff*
Leistung 1kVA 2,5kVA 5kVA 10kVA 20kVA
Schaltfrequenz des 16kHz 16kHz 16kHz 8kHz 8kHz
Motorstroms

Verlustleistung bei In 60w 80W 120W 160W 350W

* Bei zyklischen Spitzenstromen (S8 oder S9 Betrieb) darf die Gerateauslastung
(683.2) nicht > 70% betragen; ansonsten ist der Einsatz eines Kondensatormoduls

"ModulC4" notwendig.

Ausgangsdaten Compax3Sxxx bei 3*480VAC

Reglertyp S015V4 S038Vv4 S075V4 S$150V4 S300Vv4
Ausgangsspannung 3x 0-480V

Ausgangsnennstrom 1,5Aeff 3,8Aeff 6,5Aeff 13,9Aeff 30Aeff
Impulsstrom fiir 5s 4,5Aeff 7,5Aeff 15Aeff 30Aeff 60Aeff*
Leistung 1,25kVA 3,1kVA 6,2kVA 11,5kVA 25kVA
Schaltfrequenz des 16kHz 16kHz 16kHz 8kHz 8kHz
Motorstroms

Verlustleistung bei In 60W 80W 120W 160W 350W

* Bei zyklischen Spitzenstromen (S8 oder S9 Betrieb) darf die Gerateauslastung
(683.2) nicht > 70% betragen; ansonsten ist der Einsatz eines Kondensatormoduls
"ModulC4" notwendig.

Auflésung der Motorposition

Bei Option F10: Resolver | ¢ Lage-Aufldsung: 16 Bit (= 0,005°)
« Absolutgenauigkeit: +0,167°
« Lage-Auflésung: 13,5 Bit / Encodersinusperiode
=> 0,03107°/Geberstrichzahl
+ Maximale Lageauflésung
« Linear: 24 Bit pro Motormagnetabstand
+ Rotativ: 24 Bit pro Motorumdrehung
+Bei 1Vss-Sinus-Cosinus-Encodern (z.B. EnDat):
13.5 Bit / MaRstabsteilung des Encoders
+Bei RS 422-Encodern: 4xEncoderauflésung
+ Genauigkeit der Gebernullimpulserfassung =
Genauigkeit der Geberauflosung.
«Bei analogen Hallsensoren mit 1Vss-Signal: 13,5 Bit /
Motormagnetabstand

Bei Option F11: SinCos®

Bei Option F12:

Genauigkeit

Die Genauigkeit des Lagesignals wird im wesentlichen bestimmt durch die
Genauigkeit des eingesetzten Gebers.
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Unterstilitzte Motoren und Feedbacksysteme

Motoren
Direktantriebe

« Linearmotoren
+ Torquemotoren

« Sinuskommutierte Synchronmotoren
+ Maximale Drehfeldfrequenz: 1000Hz*
+ Max. Drehzahl bei 8-poligen Motoren: 15000min
1

+ Allgemeine max. Drehzahl:
60*1000/Polpaarzahl in [min™].
+ Maximale Polzahl = 600
+ Sinuskommutierte Asynchronmotoren
+ Maximale Drehfeldfrequenz: 1000Hz
¢ Max. Drehzahl: 60*1000/Polpaarzahl - Schlupf in
[min™.
¢ Feldschwachung: typisch bis 3-fach (héher auf
Anfrage).
o Temperatursensor: KTY84-130
(isoliert nach EN60664-1 bzw. IEC60664-1)
+ 3 Phasen-Synchron-Direktantriebe

Lagegeber (Feedback)

Option F10: Resolver

LTN:

+RE-21-1-A05, RE-15-1-B04

Tamagawa:

+ TS2610N171E64, TS2620N21E11, TS2640N321E64,
TS2660N31E64

Tyco (AMP)

+V23401-T2009-B202

Option F11: SinCos®

+ Singleturn (SICK|Stegmann)
« Multiturn (SICK|Stegmann) Absolutlage bis
4096 Motorumdrehungen.
«SEK52, SEL52, SEK37, SEL37, SEK160, SEK90
+ Rotative Geber mit HIPERFACE?® - Schnittstelle:
z.B: SRS50, SRM50, SKS36, SKM36, SEK52

* héhere Werte auf Anfrage

Spezielle Gebersysteme fiir

Direktantriebe

Option F12

Analoge Hallsensoren

+ Sinus - Cosinus Signal (max. 5Vss*;
typisch 1Vss) 90° versetzt

« U-V Signal (max. 5Vss*; typisch 1Vss)
120° versetzt.

Encoder
(linear oder rotativ)

« Sinus-Cosinus (max. 5Vss*; typisch 1Vss)
(max. 400kHz) oder
«TTL (RS422) (max. 5MHz; Spur A o. B)

mit folgenden Kommutierungsarten:

+ Autokommutierung oder

«U,V,W bzw. R,S,T Kommutierungssignale
(NPN open collector) z.B. digitale
Hallsensoren, Inkrementalencoder von
Hengstler (F Serie mit elektrischer
Bestellvariante 6)

Digitale, bidirektionale Schnittstelle | ¢ Alle EnDat 2.1 Geber bzw. EnDat 2.2

(Endat01, Endat02) Geber mit
Inkrementalspur (Sinus-Cosinus-Spur)
«linear oder rotativ
+ max. 400kHz Sinus-Cosinus

Abstandscodierte Geber

« Abstandcodierung mit 1VSS - Interface
« Abstandcodierung mit RS422 - Interface
(Encoder)

* Max. Differenzsignal zwischen SIN- (X13/7) und SIN+ (X13/8).
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Ausgang Motorhaltebremse

Ausgang Motorhaltebremse Compax3
Spannungsbereich 21 -27VDC
Maximaler Ausgangsstrom 16A

(kurzschlusssicher)

Sicherheitstechnik Compax3S

Sicher abgeschaltetes Moment nach EN
1ISO 13849: 2008, Kategorie 3, PL d/e
zertifiziert.

Priifzeichen IFA 1003004

o Zum Realisieren der Funktion "Schutz
vor unerwartetem Anlauf' nach EN1037.
+Beachten Sie die Schaltungsbeispiele.

Compax3S STO (= Sicher abgeschaltetes Moment)

Nominalspannung der 24 \/
Eingéange

Erforderliche Isolierung
der Steuerspannung 24V

Geerdete Schutzkleinspannung, PELV

Absicherung der STO - 1A
Steuerspannung

Eingruppierung
Sicherheitslevel

Feldbus: PL
Hier wird von

STO-Abschaltung liber internes Sicherheitsrelais &
digitalen Eingang: PL e, PFHd=2.98E-8

STO-Abschaltung iiber internes Sicherheitsrelais &

< 500 000 STO-Zyklen/Jahr ausgegangen.

d, PFHd=1.51E-7
einem MTTFd=15 der externen SPS und

UL-Zulassung fiir Compax3S

UL-Konform:

e nach UL508C

Zertifiziert

+ E-File_Nr.: E235342

Die UL-Zulassung ist durch ein am Gerat (Typenschild)

sichtbares "UL" - Zeichen dokumentiert.

Isolationsanforderungen

{:“ Us

"UL" - Zeichen:

Schutzklasse

Schutzklasse | nach EN 60664-1

Beriihrungsschutz gegen gefahrliche
Spannungen

Nach EN 61800-5-1

Uberspannungskategorie

Spgs.-Kategorie Il nach EN 60664-1

Verschmutzungsgrad

Verschmutzungsgrad 2 nach EN 60664-1 und
EN 61800-5-1
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Umweltbedingungen Compax3S und Compax3H

Allgemeine Umweltbedingungen

Nach EN 60 721-3-1 bis 3-3

Klima (Temperatur/Luftfeuchte/Luftdruck):
Klasse 3K3

Zulassige Umgebungstemperaturen:

Betrieb
Lagerung
Transport

0 bis +45 °C Klasse 3K3
—25 bis +70 °C  Klasse 2K3
—25 bis +70 °C  Klasse 2K3

Zulassige Feuchtebeanspruchung:

keine Betauung

Betrieb
Lagerung
Transport

<= 85% Klasse 3K3
<= 95% Klasse 2K3
<= 95% Klasse 2K3

(Relative
Luftfeuchtigkeit)

Aufstellhohe

<=1000m tber NN mit 100% Belastbarkeit

<=2000m Uber NN mit 1% / 100m
Leistungsreduzierung

gréRere Aufstellhbhe auf Anfrage

Mechanische Schwingungen:

EN 60068-2-6 (sinusférmiger Anregung)

Dichtigkeit

Schutzart IP20 nach EN 60 529

Kiihlung Compax3S und Compax3H

Kiihlart: C3S025V2 ... S150V4: Konvektion
C3S300V4 & C3H: Zwangsbellftung durch
Lifter im Klhlkorper
Luftdurchsatz: 459m’/h (C3H)
Versorgung: C3S300Vv4, C3H050, C3H090 intern

C3H125, C3H155 extern

220/240VAC: 140W, 2.5uF, Stator - 62Q
optional auf Anfrage:

110/120VAC: 130W, 10pF, Stator - 16Q
Absicherung: 3A

EMV - Grenzwerte Compax3S und Compax3H

EMV-Stoéraussendung

Grenzwerte nach EN 61 800-3,

Grenzwert-Klasse C3/C4 ohne zusatzliches
Netzfilter.

Angaben zu C2 Grenzwert-Klassen

EMV-Storfestigkeit

Grenzwerte fur Industriebereich nach
EN 61 800-3

EG-Richtlinien und angewandte, harmonisierte EU-Normen

EG Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG

EN 61800-5-1, Norm fiir elektrische
Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer
Drehzahl; Anforderungen an die elektrische
Sicherheit

EN 60664-1, Isolationskoordinaten fiir
elektrische Betriebsmittel in
Niederspannungsanlagen

EN 60204-1, Maschinennorm z.T. angewendet

EG-EMV-Richtlinie
2004/108/EG

EN 61800-3, EMV-Norm
Produktnorm fiir drehzahlveranderbare Antriebe
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Genauere Angaben zu technischen Daten der Compax3 - Gerate finden Sie in
den Hilfe - oder PDF - Dateien der einzelnen Compax3 Geratetypen.
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